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ABSTRAK

AHMAD HARTONO, | Wayan Sugita, S.T., M.T., Dr. Ragil Sukarno, MT.,
2021, DESAIN SISTEM PENGGERAK ALAT PENANAM PADI
PORTABLE, Pendidikan Teknik Mesin, Fakultas Teknik, Universitas Negeri

Jakarta.

Alat taman padi otomatis dapat menghemat biaya, waktu penanaman dibandingkan
dengan cara penanaman konvensional dan sangat berguna untuk proses penanaman
padi. Penelitian ini memiliki tujuan untuk merancang alat penanam padi yang
menggunakan metode tanam sistem jajar legowo serta menemukan safety factor
pada titik optimal. Metode peneitian ini menggunakan perangkat lunak AutoCAD
untuk menggambar 2D dan untuk mennggambar 3D menggunakan perangkat lunak
Autodesk Inventor. Setelah itu desain yang dibuat assembly, meshing, pembebanan
serta dianalisis. Bedasarkan hasil analisis pada Inventor didapatkan hasil nilai von
mises stress sebesar 54.90 MPa, dengan perpindahan (displacement) sebesar
0.11277 mm, serta nilai safety factor = 3.8. Dari hasil analisis poros serta roda
optimal sebab mengacu pada hasil perhitungan manual serta memperhatikan
keadaan lingkungan dan mengambil safety factor > 3.

Kata kunci : alat tanam padi, analisis, faktor keamanan, tegangan von mises

vii



